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株式会社ハクオウロボティクス 

 

自動フォークリフト「AutoFork」の導入検討を支援する 

「搬送ルートシミュレーター」を公開 

― 図面・写真から搬送距離と概算サイクルタイムを試算可能に ― 

株式会社ハクオウロボティクス（本社：東京都荒川区、代表取締役：鈴木 智広）は、自動フォークリフト

「AutoFork」の導入検討を支援する「AutoFork 搬送ルートシミュレーター」を公開しました。 

本シミュレーターでは、ユーザーが倉庫・工場などの図面や写真をアップロードし、縮尺を設定したうえで、

搬送元・搬送先・走行ルートを配置することで、搬送距離や概算サイクルタイムを試算できます。 
 

【AutoFork 搬送ルートシミュレーター】 

https://hakuou.co.jp/autofork-simulator/index.html 

 

     

 

■ 開発の背景 

自動フォークリフトの導入検討では、これまで搬送距離や搬送時間、処理能力の試算をメーカー側で行うケ

ースが多く、ユーザーが初期検討の段階で具体的な導入効果を把握しづらいという課題がありました。 

特に、工場・倉庫ごとに搬送ルート、荷役回数、通路幅、搬送頻度、運用条件が異なるため、「自社の現場

でどれくらいの作業を、どれくらいの時間で自動化できるのか」を早期に確認できることが、導入検討や社内稟

議において重要になります。 

 

■ AutoFork 搬送ルートシミュレーターの概要 

今回公開した「AutoFork 搬送ルートシミュレーター」は、図面や現場写真をもとに、AutoFork による搬送ル

ートをユーザー自身で作成し、概算の搬送時間を確認できる Web シミュレーターです。 

ユーザーは、倉庫や工場の図面・写真をアップロードし、実際の距離に合わせて縮尺を設定することで、

AutoFork による搬送ルートを画面上で作成できます。搬送元・搬送先を配置し、走行ルートや荷積み・荷下ろし

回数を設定することで、総搬送距離や概算サイクルタイムを確認することが可能です。 

これにより、自動フォークリフト導入による作業効率や処理能力のイメージを事前に把握し、導入効果の概算

検討や社内検討資料の作成に活用できます。 

試算結果のレポートイメージ 搬送シミュレーターの画面イメージ 

https://hakuou.co.jp/autofork-simulator/index.html


 
また、作成した搬送ルートや試算結果は、レポートとして出力できます。社内での導入検討、稟議資料の作成、

関係者との情報共有などにも活用できるため、初期検討から具体的な導入相談までをスムーズに進めることがで

きます。 

さらに、作成したデータはローカルファイルとして保存・読込が可能です。検討途中の内容を継続して編集し

たり、ハクオウロボティクスへの問い合わせ時に検討データを共有したりすることで、より具体的な導入相談に

つなげることができます。 

 

■ ご利用にあたっての注意事項 

本シミュレーターによる搬送時間・搬送距離・処理能力等は概算値です。実際の導入可否や搬送能力は、現場

環境、荷姿、通路幅、停止位置、運用条件等により異なります。正式な導入検討にあたっては、弊社担当者まで

お問い合わせください。 

なお、本シミュレーターで読み込んだ図面・写真および作成データは、サーバーには保存されません。作成し

たデータを継続して利用する場合は、必要に応じてローカルファイルとして保存してください。 

 

■ 今後の展開 

ハクオウロボティクスは、「『モノを運ぶ』のない世界へ」というミッションのもと、自動フォークリフト

「AutoFork」の開発・販売を通じて、物流現場・製造現場における搬送自動化の実装を推進しています。 

今後も、製品開発だけでなく、導入検討を支援するツールや情報提供を拡充し、より多くの企業が自動化の効

果を具体的に把握しやすい環境づくりに取り組んでまいります。 

 

【自動フォークリフト「AutoFork」 製品概要】 

AutoFork は、庫内搬送・工場内工程間搬送に対応した小型自動フォークリフ

トです。独自開発の自動運転ソフトウェアと物体認識技術を組み合わせた複数

パレット一括自動認識や、倉庫内に設置されている物流機器との連携作業、最

短で納入当日から自動搬送できる簡易なセットアップ等、現場の実用性と使い

やすさを両立しています。 

 製品ページ：https://hakuou.co.jp/products/autofork/ 

 

【ハクオウロボティクスについて】 

所在地：東京都荒川区南千住 8-5-7 白鬚西 R＆D センター202 

代表者：代表取締役 鈴木 智広 

ハクオウロボティクスは、「『モノを運ぶ』のない世界へ」というミッションのもと、物流の完全自動化を目指す

スタートアップ企業です。2022 年に東京都で設立され、倉庫内搬送・工場内工程間搬送に対応した小型自動フォ

ークリフト「AutoFork」の開発・販売を行っています。独自開発の自動運転ソフトウェアと物体認識技術を組み

合わせたパレット一括自動認識や、倉庫内に設置される物流機器との連携、最短で納入当日から自動搬送できる簡

易なセットアップなど、現場の実用性と使いやすさにこだわった機能を提供しています。 

ロボティクスの力で今後本格化する物流自動化の先端を走り、新たな価値を提供し続けます。 

URL：https://hakuou.co.jp/ 
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