
止まる原因は、ロボットではなく

ナビゲーションにある。

会期中ブース ／ 幕張メッセ 11.11–13

HALL 1 — 16-36

例えば、

毎回、走行を
録画し直している
現場犬なら
地図上でルートを組み直す。録画は不要。

01 録画した場所しか
走れない
現場犬なら
目的地を指せば、未走行の区画へも。

02

入ってはいけない
場所が分からない
現場犬なら
AIが禁止エリアを地図に設定し、
経路から外す。

03 床のケーブルに
絡まる
現場犬なら
カメラとセンサーで細い障害物も捉える。

04

その犬型ロボット、

PoCで止まっていませんか?
実証では歩いた。でも、現場には残らなかった。

www.xnova.jp
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対応機種 2026年11月現在

AGIBOT D1 Max

Unitree Go2 / Go2-W / A2 / A2-W / As2 / As2-W / B2 / B2-W

Boston Dynamics Spot

DEEP Robotics M20 Pro / S10 対応予定

活用分野 順次拡大予定

導入プラン 自社プラットフォームをベースに、現場ごとの「使えるナビ」に。

1 ヒアリング
目的とPoCの課題を伺う。 2 御社の環境リサーチ

現場の制約を洗い出す。 3 カスタムアプリ・機能
開発し、運用まで伴走。

2027.01 本格サービス提供開始
採用企業・パートナー企業を募集しています。

株式会社XNOVA
info@xnova.jp
www.xnova.jp

記載の内容・仕様は開発中のものを含み、予告なく変更することがあります。記載の会社名・製品名は各社の商標または登録商標です。
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現場向け 犬型ロボット
ナビゲーションシステム

コンピュータ・カメラ・センサーをワンボックスに。
犬型ロボットに載せるだけで、
ロボットが自分で判断して巡回します。

これから導入する企業に

犬型ロボットと
セットで導入
機体とユニットをセットでお届け。 A

PoCを経験した企業に

お持ちの機体に
後付け
PoCの機体を、現場で使える機体に。B

建設 森林

C U S T O M

ボックスは、現場に合わせてカスタムできる。
カメラ・センサー構成や搭載機能を、用途に応じて変更可能。

360°カメラ

状態表示灯

非常停止
ボタン

本体（エッジコンピュータ）

O N E  B O X

W H A T  I S  G E N B A - K E N


