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主幹事企業

要素部品
優先提供

⾰新的製品の独占製造

ソリューション
提供 課題提供

知財

知財
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⼈機プラットフォーム

PSF = Problem Solution Fit

PMF = Product Market Fit

PoC & PSF

PoC = Proof of Concept

活⽤企業	 原則⼀社

開発企業	⼀要素⼀社

ユーザ企業	⼀市場⼀社
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	PF03 = 人機並進駆動ユニット PF
	PF09 = 人機ショベル PF
	PF06 = 空間重作業人機 PF

